
 

                                                                                                        

 

MAP6 & MAC6 系列 
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通讯接口 
(RS - 485) 

使用手册 
                               

感谢您购买 SHIMAX 产品。请检查您订购的产品 

请您阅读本手册并且完全理解以后再操作本设备 
 

 

 

 

本使用手册介绍MAP6 和 MAC6 的通讯接口选件功能。关于MAP6 和 MAC6 的操作和各参数的详细说明，请参见使用说明书。 
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1. 概述 

 
 
  MAP6  和 MAC6 通讯接口采用 RS-485 通讯方法。 

基于 EIA 标准通过信号能够传送各种数据, 可以通过个人计算机读取。 

 
RS-485 是电子工业协会(EIA)的通讯标准。 
此标准规定了电器和机械硬件。 
没有规定数据传输过程的软件部分。 
因此, 同样的接口不能够总是互相通讯。  
因此, 用户在使用前需要完全了解技术规格和传输过程。 
 
使用 RS-485 能够并连两台或多台 MAP6 和 MAC6。 
很多个人计算机不支持这种接口。 
然而,  可以使用 RS-232C        RS-485 通讯转换器。 
 

 

 
 2. 技术规格 

协议            : SHIMAX 标准协议, MODBUS ASCII, MODBUS RTU 
 信号电平         : 符合 EIA RS-485  
通讯方式         : RS-485 两线系统  半双工多点 (总线) 系统 
同步系统         : 起始-停止    同步系统 
通讯距离         : RS-485    最大 500m (取决于环境条件) 
传输速度         : 1200, 2400, 4800, 9600 和 19200, 38400 bps 
传输控制        : 无 
起始位           : 1 位 
数据长度         : 7 位, 8 位 (MODBUS RTU 固定为 8 位) 
校验位          : 无, 偶校验, 奇校验 
停止位           : 1 位, 2 位 
通讯代码         : ASCII 代码 (SHIMAX 标准协议, MODBUS ASCII)            

二进制代码  (MODBUS RTU)   
    可以连接台数     : 32 ( 包括主控制器) 

隔离             : 与模拟输出不隔离。 与输入、输出和电源隔离 
    *MODBUS 是 Schneider Electric 的商标。 
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3. 与主机算的连接 
 
 3-1. RS-485 
 

MAP6 & MAC6 的输入和输出逻辑电平表示如下： 
逻辑 (1) 状态     - 端   ＜ + 端 
逻辑 (0) 状态   - 端   ＞ + 端   
 

  然而, 在开始传输之前控制器的+ 端和 – 端为高阻状态。上述电平为输出。 (参见 3-2.  3 态输出的控制) 
 
 

[ RS-485 ]  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

终端电阻 (120Ω)   ・ 

      ・ 

 

 

 

 

 

 

 

                  终端电阻 (120Ω) 

 

 

注 1: 工作时，在主机端和设备终端( + 和 – 之间)分别安装 1/2W 120  Ω 终端电阻。 
         
注 2: 请确认屏蔽层单端接地。 

当不用屏蔽线时, 用户必须采取措施预防雷击。 
 
 

3-2.  3 态输出的控制 
 

    RS-485 是多点系统。传送输出在未通讯和接受状态总是高阻状态，以避免发送信号的冲突。 
    仅在发送前从高阻状态变为正常输出状态。在传送完成时再次返回高阻状态。 

    然而，3 态输出控制有大约 2 ms (最大) 的时间延迟。当主机端在结束接收后立即开始传送，设置大于几 ms 的延迟时间。 
 

 

         结束字符                                                      结束字符 

                                                             传送信号 

      １ 

             高阻                     高阻 

                 

      ０   

 

             停止位                            起始位                       停止位 

主机  MAC 3 & MAC6

FG  控制器 1 

＋  ＋ 

－  － 

   

  控制器 2 

  ＋ 

  － 

   

  控制器 N 

  ＋ 

  － 

   

MAP6  & MAC6 端子号 
 

 

MAP6A & MAC6A 
＋ [34] 

－ [35] 
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4. 设置通讯参数 

   MAP6 & MAC6 在窗口群 9 共有 13 种通讯参数。 
除了通讯存储方式之外，这些参数不能用通讯改变。 
通过前面板按键完成设置。 

 

MENU 键 

 

4-1. 设置通讯速度 
初值   : 96 
范围   : 12 (1200bps) 24 (2400bps), 48 (4800bps), 96 (9600bps) 192 (19200bps),  

384 (38400bps)   
  选择和设置与主机相同的通讯速度。 

MENU 键 

 

4-2.设置通讯数据长度   

初值   : 7 
     范围    : 7, 8 

选择和设置通讯数据位长度 (MODBUS RTU时固定为 8) 
 

MENU 键 

 

4-3. 设置通讯校验位        
初值   : 无   

     范围   : 无, odd 奇校验, even 偶校验 
                选择和设置通讯校验位 
 

MENU 键 

 

4-4. 设置通讯停止位 
初值  ：1 
范围  ：1,2 
选择和设置通讯停止位. 
 

MENU 键 

 

4-5. 设置起始字符 
初值 ：STX 
范围  ：STX, ATT 
选择使用的控制代码(仅当 SHIMAX 标准协议时有效)   

 

MENU 键 

 

 

 

 

 

4-6. 设置 BCC 块校验   
初值：无 

 范围：none,Add,Add2,Xor,LrC,Cr16 
选择 BCC 块校验类型。选择的内容决定通讯协议。 

 
MENU 键

选择 起始字符 报文结束字符 结束字符 

STX STX(02H) ETX(03H) CR(0DH) 

ATT "@"(40H) ":"(3AH) CR(0DH) 

选择 运算方法 协议   

none 无 

Add 累加和 

Add 2 累加和＋按位求反

Xor 异或 

SHIMAX 标准协议

 

LrC LRC MODBUS ASCII 

Cr16 CRC-16 MODBUS RTU 
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4-7. 设置通讯地址 

初值 ：1 
范围  ：MAST,1～255 
RS-485 符合多点系统，可以连接 31 台设备 (最多) 
通过分配地址 (机器号) 给每台设备, 使仅指定地址的设备能够响应 

  
MENU 键 

注 1: 能够设置地址 1～255。然而，能够连接设备的最大数是 31 台。 
注 2: 适合 MODBUS 的地址是 1～247。 
注 3: 当从地址1减 1后, MAP6 & MAC6 设为主机方式 (        ) 
 
 
 

 
4-8. 设置主机方式  

初值 ：SV 
范围  ：SV,OUT1,OUT2 

                 主机方式时，选择应该发送的数据类型 
                 (主机方式时此窗口显示) 

SV: 传送当前执行 SV 给从表 
     MENU 键  

OUT 1: 由于数据是用主机端量程变换的, 输出1的输出 % 发送到从表。 
OUT 2: 由于数据是用主机端量程变换的, 输出2的输出 % 发送到从表。 

 
 

 

选择 out 1 和 out 2 时, (量程刻度 × 输出 %) + 量程下限作为实际输出数据。 
 
4-9. 设置从机的起始地址 

初值 ：1 
范围 ：1～255 
主机方式时可以连接 31 台设备。 
选择从机的起始地址。 

MENU 键  (在主表方式时，此窗口显示) 

     

 

4-10. 设置从机结束地址 
初值 ：31 

范围  ：1～255 

主机方式时可以连接 31 台设备。 
选择从机的结束地址。 

     MENU 键 (在主机方式时，此窗口显示) 
 

注意 1: 仅可在从机起始地址～从机起始地址 +30 范围内设置从机地址的结束地址。 
                        如果仅接了1台从表，从机的起始地址与结束地址相同。 
 
 

4-11. 设置写入数据地址 
初值 ：0300H 
范围 ：0000H～FFFFH 
主机方式时选择写入从机的数据地址。 
(在主机方式时，此窗口显示) 

     MENU key 

注意 1:  在 SHIMAX 控制器中, 0300H 分配给 SV 1. 
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4-12. 设置延迟时间 

初值 ：20 
范围：1～500(ms) 
能够设置从接收通讯命令到实际发送数据的最小延迟时间。 
 

MENU 键 注 1:某种通讯转换器可能需要更长的时间用于 3态控制，在这种 RS-485 中可能发生信号冲突。如果延迟时间

更长，则可以避免这种冲突。 

 

当通讯速度低时，需要特别注意。 (1200 bps, 2400 bps, 等) 
               注 2: 从接收通讯命令到实际发送数据的实际延迟时间, 是上面提到的延迟时间与软件处理时间的总和。 
                      特别是当写命令时, 命令处理时间大约需要 400 ms。 
 
 

 

4-13. 设置通讯存储方式 
初值 ：RAM 

  范围  ： RAM,MIX,EEP 
由于非挥发存储器 EEPROM 的写次数是有限的, 当通过通讯频繁修改数据时 EEPROM 的寿命变短。 
  

MENU 键     当通过通讯频繁修改数据时设置 RAM 方式。如果仅修改 RAM 数据而不修改 EEPROM,可以延长 EEPROM 的寿命。 
    

 

 

 
 

 

 

选择 处理过程 

RAM 
在此方式中, 通过通讯改变数据, 仅修改 RAM 。 
当关断电源而不修改  EEPROM 时，RAM 数据丢失。如果再次接通电源, 将使用存储在 
EEPROM 中的数据。 

MIX 
在此方式中, 仅在 RAM 中修改 SV1-SV4 和 OUT 1 ～ 2 数据, 在 RAM 和 EEPROM 中修改

其它数据。 

EEP 
任何时间通过通讯在 RAM 和 EEPROM 中修改数据。 
即使断开电源，数据仍然被保存。 
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5. 标准通讯协议概述 
 

MAP6 和 MAC6 遵守 SHIMAX 标准通讯协议。 
即使连接满足标准通讯协议的不同系列的设备，用同样的通讯格式能够改变数据。 

5-1. 通讯步骤 
 
(1) 主机和从表之间的关系 

- 个人计算机, PLC (主) 是主机。 
- MAP6 & MAC6 是从机。 
- 通讯从主机的通讯命令开始, 以从机的通讯应答结束。 
 然而，当通讯异常时，例如，通讯格式错误、BCC 错误，没有通讯应答。 

 

(2) 通讯步骤 
主机发送命令，从机应答主机, 传送数据, 通讯步骤完成。 

(3) 超时 
从机接收起始字符后, 在1秒内没有接收到结束字符, 视为超时。等待下一个命令 (新的起始字符)。 

     在主机端设置超时, 设为大于1秒。 
 

5-2. 通讯格式 
 
(1) 通讯格式概述 

通讯格式由基本格式部分 I, 报文部分和基本格式部分 II 组成。 
  1) 通讯命令格式概述 

 

起始字符               命令类型                                报文结束字符 

 
仪表地址                  数据首地址                数值              结束字符 (分隔符) 

 

子地址                            数据的数量                BCC 数值 

 

a b c  d e f g h i j 

                

(1) (2) (3) (4)  (5) (6) (7) (8) (9) (10) (11) (12) (13) (14) (15)

STX ０ １ １  R ０ １ ０ ０ ０ --- ETX Ｄ Ａ CR 

STX ０ １ １  W ０ １ ８ Ｃ ０ ,**** ETX Ｅ ７ CR 

基本格式部分 I                  报文部分                                  基本格式部分 II 
 

 

2) 通讯应答格式 
 

起始字符              命令类型                 报文结束字符 

 

仪表地址               应答代码                             结束字符(分隔符) 

 

子地址                   数值              BCC 数值 

 

a b c  d e g h i j 

             

(1) (2) (3) (4)  (5) (6) (7) (11) (12) (13) (14) (15)

STX ０ １ １  R ０ ０ ,**** ETX ３ Ｃ CR

STX ０ １ １  W ０ ０ --- ETX ４ Ｅ CR

基本格式部分 I           报文部分                     基本格式部分 II 
 
 - 对于读命令(R)、写命令(W)和通讯应答，基本格式部分 I, II 是相同的。 
   BCC 的每次运算结果插入到 BCC 数值, < i (13), (14) >。 
- 报文部分根据通讯命令、数据地址、通讯应答等改变。 
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(2) 基本格式部分 I 详述 
a: 起始字符   [(1): 单字节 / STX (02H), 或 “@" (40H)] 

- 此字符表示这是通讯开始。 
- 如果接收到起始字符,  判断为新通讯的第一个字符。 
- 成对地选择报文的起始字符和结束字符。 
(参见 4-5. 设置起始字符) 

 

             STX (02H) ----选择 ETX (03H) 
 "@"(40H) ----选择 ":" (3AH). 

 

   b: 仪表地址 [(2), (3):双字节] 
- 指定用于通讯的仪表。 
- 可以指定地址 1～255 (十进制数)。 
- 二进制 8 位数值 (1:0000 0001 - 255:1111 1111) 分为高 4 位和低 4 位, 变换为 ASCII 字符。 
 
(2): 高 4 位的数字变换为 ASCII. 
(3): 低 4 位的数字变换为 ASCII. 

 

   c: 子地址      [(4): 单字节] 
-固定为 (4) =1 (31H), 因为 MAP6 & MAC6 是单回路仪表。 
- 当指定其他子地址时, 因为子地址错误没有应答。 

 

(3) 基本格式部分 II 详述 
 
     h: 报文结束字符 (12): 单字节 / ETX (03H), 或 “:" (3AH)] 
         - 它表示报文部分结束。 
 

     i: BCC 块校验     [(13) (14):双字节] 
- BCC 块校验用于检查通讯数据的异常。 

         - 当 BCC 运算结果显示 BCC 错误时, 没有应答响应。  
- 有下面4种类型的 BCC 运算。 
(可以设置 BCC 运算类型，参见 4-6. 设置 BCC 块校验类型) 
 

1)  无     
不执行 BCC 运算。  (13) 和 (14) 被省略。 

2)  累加和 
从起始字符 (1) 到报文的结束字符 (12)，以数据的 ASCII 1 个字符(1 字节)为单位执行累加和。 

3)  累加和 + 按位取反 
                       从起始字符 (1) 到报文的结束字符 (12)，以数据的 ASCII 1 个字符(1 字节)为单位执行累加和。将运算结果 

的最低字节按位取反。 
4)  异或 

从起始字符后的<仪表地址 (2) > 到报文的结束字符 (12)，以数据的 ASCII 1 个字符(1 字节)为单位执行

XOR (异或)运算。 
 

          - 不管数据位的长度 (7 或 8 位),  都以 1 字节 (8 位)为单位计算。 
- 根据以上提到的运算结果， 将最低 1 字节数值分为高 4 位和低 4 位, 并变换为 ASCII 数值。 
 
(13):  高 4 位的数值变换为 ASCII。 
(14):  低 4 位的数值变换为 ASCII。 
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例 1:  BCC  读命令 (R)的累加和. 
 
  

(1)   (2)   (3)   (4)   (5)   (6)   (7)   (8)   (9)  (10)  (12)   (13)  (14)  (15)  

STX    ０    １    １    Ｒ    ０    １    ０    ０    ０   ETX    Ｄ    Ａ    CR 

 

 

02H + 30H + 31H + 31H + 52H + 30H + 31H + 30H + 30H + 30H + 03H = 1DAH 

 

累加结果 (1DAH)的最低 1 字节 = DAH 
 

(13) ： "D" ＝ 44H  、 (14)： "A" ＝ 41H 

 

例 2 :  BCC  读命令 (R)的累加和 + 按位取反 
 

 

(1)   (2)   (3)   (4)   (5)   (6)  (7)   (8)   (9)   (10)  (12)  (13)  (14)  (15)  

STX    ０    １    １    Ｒ    ０    １    ０    ０    ０   ETX    ２    ６    CR 

 

 

02H + 30H + 31H + 31H + 52H + 30H + 31H + 30H + 30H + 30H + 03H = 1DAH 

 

累加结果 (1 DAH) 的最低 1 字节 = DAH 
按位取反 (DAH) = 26 H  

 

(13) ： "2" ＝ 32H  ,  (14) ： "6" ＝ 36H 

 

例 3:  BCC  读命令 (R)的异或 
 
            (1)   (2)   (3)   (4)   (5)   (6)   (7)   (8)   (9)  (10)  (12)  (13)  (14)  (15) 

STX    ０    １    １    Ｒ    ０    １    ０    ０    ０   ETX    ５    ０    CR 

 

 

30H ⊕ 31H ⊕ 31H ⊕ 52H ⊕ 30H ⊕ 31H ⊕ 30H ⊕ 30H ⊕ 30H ⊕ 03H = 50H  

 

- = XOR (异或) 
取运算结果的最低 1 字节 (50H) = 50H 

 

(13) ： "5" ＝ 35H  ,  (14) ： "0" ＝ 30H 

 

j: 结束字符(分隔符) [(15): 单字节 / CR] 
- 这表示通讯结束。 

 

(4) 基本格式部分 I, II 的共同条件 
 

   1)  在基本格式部分当下确认列异常后, 没有应答。 
- 当有硬件错误时。 (溢出、帧和校验错误)。   
- 当仪表地址和子地址与指定的仪表地址不同时。 

- 当字符不在上面提到的通讯格式中的正常位置时。 
- 当 BCC 运算结果不同于 BCC 数据时。 

2) 每4位二进制数值变换成 ASCII 数值。 
3) 在十六进制中,使用大写字母<A>～<F> 变换为 ASCII 数值。 
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(5) 报文部分概述 
报文部分随命令类型和通讯应答改变。 

.     详见 5-3. 读命令 (R) 详述和 5-4. 写命令 (W) 详述。 
d: 命令类型   [(5):单字节], 

- "R" (52H/大写字符): 这表示是读命令和读命令应答。 
.                                当数据被读出到个人计算机、PLC 等时使用。  

- "W" (57H/大写字符): 这表示是写命令和写命令应答 
                                当数据被个人计算机、PLC 等写入（修改）时使用。 

- 当识别出使用的字符非 "R"和 "W" 时, 没有应答。 
 

e: 数据首地址 [(6), (7), (8), (9): 4 字节] 
- 在读命令 (R) 和写命令 (W) 时, 指定读出和写入数据的首地址。 
- 首地址被定义为 16 位二进制数值 (1 字 /0～65535). 
- 16 位数值被分成 每 4 位一组, 变换成 ASCII 数值。 
 

            二进制数字      D15,D14,D13,D12  D11,D10, D9, D8   D7, D6, D5, D4    D3, D2, D1, D0 
(16   位)        ０ ０ ０ ０  ０ ０ ０ １   １ ０ ０ ０  １ １ ０ ０ 

 

            十六进制数值            ０Ｈ              １Ｈ                ８Ｈ              ＣＨ 
                 "０"       "１"       "８"       "Ｃ" 

             ASCII 数值      ３０Ｈ            ３１Ｈ        ３８Ｈ      ４３Ｈ 
                                  (6)               (7)               (8)              (9)         
       - 关于数据地址，见 8. 通讯数据表 
 

    f: 数据的数量     [(10): 单字节] 
- 在读命令 (R) 和写命令 (W)时,  指定读出和写入数据的数量。 
- 通过将4位二进制数值变换为 ASCII 数值指定数据的数量。 
- 在读命令(R)时, 可以按下面的范围指定： 

"0"(30H) (1) ～" 9" (39H) (10) 
- 在写命令(W)时，固定为 "0" (30H) (1)。 
- 实际数据的数量是 < 数据的数量 = 指定的数值 + 1 > 
 

     g: 数据                   [(11):  组数取决于数据的数量］ 
- 在写命令(W)时写入数据 (改变数据) ，同样在读命令(R)时读出数据 
- 数据格式如下： 

 

 

ｇ(11)  

 第一组数据 第二组数据 第N组数据 

 高   低 高   低 高   低 

             

“,” 1  2   3  4  1  2  3  4 1  2  3   4  

2CH             

 

- 当没有错误时逗号 (", "2CH) 加在第一组数据的前面，表示后面的部分是数据。 
- 数据之间不使用分隔符号。 
- 数据的数量取决于通讯命令格式 f :( 10)中的数值。 
- 数据按二进制数值 16 位 (1 个字) 表示，不含小数点。 
- 各数据的小数点位置是不同的。 
- 按每 4 位划分 16 位数值,  并转换成 ASCII 数值。 
- 关于数据，详见 5-3. 读命令(R) 详述和 5-4. 写命令 (W) 详述 
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e: 应答代码    [(6), (7): 双字节] 
- 指定 读命令(R) 和写命令 (W)的应答代码。 
- 二进制 8 位数值 (0～255) 分为高4位和低4位, 并分别转换成 ASCII 代码。 

(6):高4位数值转换成 ASCII。 
(7): 低4位数值转换成 ASCII。 

- 正常应答, 指定"0" (30H) 和 "0" (30H) 。 
- 异常应答, 指定异常代码号，并变换成 ASCII 数据。 
- 关于应答代码，详见 5-5. 应答代码详述。 
 

5-3. 读命令 (R) 详述 
当读各种数据到个人计算机和 PLC 时，使用读命令(R)。 

 
(1) 读命令 (R) 格式 

- 读命令 (R) 的报文格式如下： 
(基本格式部分 I 和 II 对所有命令和应答是同样的。 
 

 

报文部分  

ｄ ｅ ｆ  

      d:表示读命令。 

(5) (6) (7) (8) (9) (10) e: 指定读出数据的首地址。 

Ｒ ０ ４ ０ ０ ４ 

52H 30H 34H 30H 30H 34H 

f: 指定从首地址开始读出数据的数量。 
 

 
- 上述命令如下： 

.      读出的首地址      = 0400H     (十六进制数)  
= 0000 0100 0000 0000 (二进制数) 

 
读出数据的数量   = 4H (十六进制数) 

= 0100 (二进制数) 
                       = 4 (十进制) 

(实际的数据数量) = 5 (4+1) 
即，从地址 0400H 开始读出 5个数据。 
 

(2) 读命令 (R) 的正常应答 
- 读命令 (R) 的正常应答格式（报文部分）如下： 
(基本格式部分 I 和 II 对所有命令和应答是相同的。 
 

 

报文部分 

ｄ ｅ ｇ   
(5) (6) (7) (11)   

    第一组数据 第二组数据  第五组数据 

R O O , O O 1 E O O 7 8  ０ ０ ０ ３ 
52H 30H 30H 2CH 30H 30H 31H 45H 30H 30H 37H 38H  30H 30H 30H 33H

 

- d (5)      : <R (52H)> 表示是读命令 (R) 应答。 
- e (6),(7)   : < 00 (30H, 30H) > ,表示是读命令(R)的正常应答。 
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     - g (11)     : 读命令(R) 的应答数据。 
数据的格式如下： 

1. 首先, < , (2CH) >, 表示数据头。 
.                 2. 其次, 是< 从首地址开始读出的数据>, 

根据<读出数据的数量>依次读出其他数据。 
3. 在数据之间不插入字符。 
4. 一个数据包含 16 位 (1 个字) 二进制数据，不含小数点。 
每4位数据被转换成 ASCII 代码。 

5. 每个数据的小数点位置是不同的。 
6. 响应数据的字符数量如下： 

字符数量 = 1 + 4 ×读出数据的数量 
 

     - 以下是上述读命令(R)的响应数据： 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (3) 读命令 (R)的异常应答格式 
- 读命令 (R) 的异常应答格式（报文部分）如下： 
(基本格式部分 I 和 II 对于所有命令和应答是相同的) 

 

报文部分 

ｄ ｅ 

   

(5) (6) (7) 

Ｒ ０ ７ 

52H 30H 37H 

        

      - d (5): <R (52H) >, 表示读命令的应答。 
- e (6), (7): 应答代码, 表示读命令 (R) 异常应答 
- 关于异常代码，详见 5-5. 应答代码详述。 
- 异常应答时没有应答数据。 

 

 

 

 数据地址 数据 

读出首地址  16 位 (1 个字)  16 位 (1 个字)  

  数据地址 十六进制数 十六进制数 十进制数

  (0400H)             0 0400 001E 30 
             1 0401 0078 120 
读出数据的数量               2 0402 001E 30 
  (4H：5)            3 0403 0000 0 
             4 0404 0005 5 
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5-4. 写命令 (W) 详述 
 
当从个人计算机和PLC写入（或改变）各种数据时，使用写命令 (W)。 

 
1) 写命令 (W) 格式 

-写命令 (W) 的报文部分格式如下： 
(基本格式部分 I 和 II 对于所有命令和应答是相同的。) 

 

报文部分 

ｄ ｅ ｆ ｇ 

(5) (6) (7) (8) (9) (10) (11) 

       写入的数据 

Ｗ ０ ４ ０ ０ ０ , ０ ０ ２ ８

57H 30H 34H 30H 30H 30H 2CH 30H 30H 32H 38H

        
       - d: 表示写命令。固定为 "W" (57H). 

- e: 指定写入（改变）数据的首地址。 
- f: 指定写入（改变）数据的数量。 

写入数据的数量固定为 "0" (30H) ，1 个数据。    
- g: 指定写入 (改变) 数据： 

1.  <, (2CH) >, 表示数据头。 
2.接着, 是写入数据。 
3. 数据由二进制数值组成,16 位 (1 个字) 不包含小数点, 每4位转换成 ASCII 代码。 
4. 各数据的小数点位置不同。 

  

       - 上述命令如下： 
写入首命令地址    = 0400H                (十六进制数)   

= 0000 0100 0000 0000   (二进制数) 
写入数据的数量    = 0H                   (十六进制数) 

= 0000                  (二进制数)   
= 0                     (十进制数)  

(数据的实际数量)   = 1 个 (0+1) 
写入数据          = 0028                  (十六进制数)   

= 0000 0000 0010 1000   (二进制数) 
= 40                     (十进制数)   

数据地址 0400H, 写入 (改变) 一个数据 (40: 十进制数)。 
 

 数据地址 数据 

 16 位 (1 个字)  16 位 (1 各字)  

 十六进制 十进制 十六进制 十进制 
 
 

         地址   (400H)        0  0400   1024   0028    40 

写入数据的数量  0401   1025   0078   120 

           一个(０１)  0402   1026   001E    30 

 

 (2) 写命令(W)的正常应答格式 
- 写命令(W) 的正常应答格式（报文部分）如下： 
(基本格式部分 I 和 II 对于所有命令和应答是相同的。) 

    
报文部分 

ｄ ｅ 

   

(5) (6) (7) 

Ｗ ０ ０ 

57H 30H 30H 

         
        - d (5)   : <W (57H)>, 表示写命令 (W) 的应答。 

- e (6), (7): <00 (30H, 30H)>, 写命令 (W) 的正常应答。 
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 (3) 写命令(W)时的异常应答格式 
-写命令(W)时的异常应答格式如下： 
(基本格式部分 I 和 II 对所有命令和应答是一样的。) 

 

报文部分 

ｄ ｅ 

   

(5) (6) (7) 

Ｗ ０ ９ 

57H 30H 39H 

         

        - d (5)  : <W (57H)>, 表示写命令(W)的应答。 
- e (6), (7)   : 异常响应代码, 表示写命令 (W)的异常应答。 
- 关于应答异常代码，见 5-5. 应答代码详述。 

 
5-5. 应答代码详述 
 
1) 应答代码类型 

- 通讯读命令 (R) 和写命令 (W) 的应答总是包括应答代码。 
- 应答代码分成两类 

 
正常应答代码 

应答代码 
                   异常应答代码 

 
- 应答代码由二进制 8 位数字组成 (0～255)。 
- 应答代码类型如下： 

 

应答代码表 

应答代码 
二进制  ASCⅡ 

代码类型  代码内容 

 

0000 0000 "0","0"：30H,30H 正常应答 - 正常应答代码 

 

0000 0111 "0","7"：30H,37H 报文格式错误 
- 当非 0～9 数字被指定为数据的数字时 

- 当包含非 0～9 和 A～F 的十六进制数字时 
- 当逗号 ”，”没有在指定位置时 

0000 1000 "0","8"：30H,38H 数值的数据地址错误 

- 当指定不存在的地址时 
- 当写只读时 
- 当读只写时 
- 当非0指定给写命令的数据数量时 

0000 1001 "0","9"：30H,39H 数据错误 - 当写入数据超量程时 

0000 1010 "0","A"：30H,41H 执行命令错误 
- 当接收执行命令处于不合适的状态时 (当RUN/STBY 分配

给 DI 时，执行 RUN/STBY 写命令) 

0000 1011 "0","B"：30H,42H 写方式错误 

- 当接收写命令处于不可能写数据的环境时 (例如在自动控制

时写手动输出值) 

0000 1100 "0","C"：30H,43H 规格选择错误 - 当写命令未包含指定的规格或者选择时 

 

   (2) 应答代码的优先权 
应答代码值低, 应答代码优先权高 
当多个应答代产生时, 返回优先权高的应答代码 
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5-6. 通讯数据地址详述 
 
1) 数据地址 

- 对于数据地址, 16 位二进制数按每 4 位组成 1 位十六进制数表示。 
 
2) 关于读出 (读)/写入 (写) 

- R/W 表示数据可读、可写。 
- R 是只读数据。 
- W 是只写数据。 

 

- 当只写数据地址指定为读命令 (R) 时, 或当只读数据地址指定为写命令 (W) 时, 表示为数据地址错误。 
异常应答代码, ="0" , "8" (30H, 38H), 表示"报文部分的数据格式,数据地址和数据数量错误"。 

 
3) 数据地址和数据数量 

- 当不在数据地址表中的数据地址指定为首数据地址时, 表示为数据地址错误。异常应答代码, ="0" , "8" (30H, 38H), 表示"报文

部分的数据格式,数据地址和数据数量错误"。 
- 当增加数据地址超出数据地址表的范围时, 总是将"0000 H" (30H, 30H, 30H, 30H) 做为应答数据。 

  

 4) 数据 
- 因为每个 16 位数据没有小数点, 所以不需要检查数据类型和小数点位置。 
   

 
- 所有数据按二进制数字处理 (16 位数字: -32768 ～ 32767). 
 
举例: 带小数点数的表示方法 

十六进制数 
 20.0  →  200 → 00C8 
100.00 → 10000 → 2710 
-40.00 → -4000 → F060 

 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

5) 选件的数据 
- 当选件没有安装，其参数数据地址不在数据表中，用读（R）或者写（W）命令访问这些指定的地址时,异常应答代码 "0", "C" (30H, 
43H) "表示选件错误"。 

 
6) 因为工作状态或者设置造成参数不显示 

-因为工作状态或者设置造成参数不显示, 此参数能够通过通讯读出。 
然而, 写入时, 产生异常应答代码"0" ,"B" (30H, 42H) "写方式错误。 

 

 

举例:  表达 16 位数据的方法 

不同进制的数据 
十进制数 十六进制数 

        0     0000 
        1     0001 
            
    32767     7FFF 
   -32768     8000 
   -32767     8001 
       
       -2     FFFE 
       -1     FFFF 
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6. MODBUS 通讯协议概述  
 

MODBUS 有两种方式： RTU 方式和 ASCⅡ 方式。参见 4-6. 设置 BCC 运算类型。 
 

RTU 和 ASCⅡ 方式的比较 
项目 RTU ASCⅡ 

传送代码 二进制 8 位 ASCⅡ 

错误检查 CRC-16 LRC 
起始位 1 位 
数据长度 8 位 7 位 / 8 位 
校验位 无 / 偶校验 / 奇校验 

停止位 1 位 
起始字符 无 ":"(3AH) 
结束字符 无 CR(0DH)+LF(0AH) 

数据时间间隔 小于 28 位传输时间 小于1秒 

 

6-1. 通讯步骤 
1)主从之间的关系 

- 个人计算机和 PLC 是主边。 
- MAP6 & MAC6 是从边。 
- 通讯从主边的通讯命令开始, 到从边的通讯应答完成。 
然而, 当异常发生时没有通讯应答, 例如，通讯格式错误或 BCC 错误等。 

2) 通讯步骤 
主边发送通讯命令，从边应答主边，传回通讯命令应答, 完成通讯步骤。 

3) 通讯数据 
RTU 方式按 8 位二进制传输。 
在 ASCII 方式中, RTU 的 8 位二进制变换为两个字符的 ASCII 代码并传输。 

 

RTU 方式 

 

 

 

 

   ASCⅡ方式 
 

                "0"     "１"     "2"      "3"       "4"      "5"      "A"       "B" 

 4) 信息比较 
RTU 方式仅由一条信息组成。 
ASCII 方式由起始字符":" (3AH) + 信息  + 结束字符, CR (0DH) +LF (0AH). 
信息 

 

RTU 方式 

 

   ASCⅡ方式 

 

5) 超时 
- RTU 方式 
当信息停止超过相当于 28 位的传输时间时, 视为信息结束。 
当在信息传送过程中产生相当于 28 位的时间空白时, 视为信息超时。这是非完整信息, 因此，从表没有应答。 
* 参考: 相当于 28 位的时间 (单位 = ms)   

1200bps:23.4 2400bps:11.7 4800bps:5.9 9600bps:3.0 19200bps:1.5 38400bps:0.8 
- ASCⅡ 方式 
在接收到起始字符后, 当 1 秒内没有接收到结束字符时视为超时。并等待下一个命令 (新的起始字符)。 

  

０１Ｈ ２３Ｈ ４５Ｈ ＡＢＨ 

３０Ｈ ３１Ｈ ３２Ｈ ３３Ｈ ３４Ｈ ３５Ｈ ４１Ｈ ４２Ｈ 

信息 

： 信息 CR ＬＦ 



- 17 - 

  6-2. 通讯格式 
1) 信息比较 

RTU 和 ASCⅡ 方式的 MODBUS 信息比较如下： 

所有信息按十六进制处理。 
 

从地址 

功能代码 

数据 

错误检查 

 
2) 通讯命令格式 (MODBUS:  按 RTU 介绍，因为 RTU 是基础) 

-主机的信息长度固定，与功能代码无关。 
 

      从地址 
 

功能代码                         错误检查 

 

数据 1      数据 2 
 

 

 

   3)  通讯应答格式 (MODBUS: 按 RTU 介绍，因为 RTU 是基础) 
- 从机的信息长度取决于功能代码。 
 
功能代码   03H 

        从地址 
 

功能代码                              错误检查 
 

数据的字节数 

 

读出数据 

 

ａ ｂ  ｆ  ｇ ｅ 

         

(1) (2)  (3)  (4) (5) (6) (7)

01H 03H  02H  00H C8H B9H D2H 

 

   功能代码   06H.08H 
从地址 

 

功能代码                          错误检查 

 

数据 1     数据 2 
 

ａ ｂ  ｃ ｄ  ｅ 

          

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)

01H 06H  03H 00H 00H 64H  88H 65H

01H 08H  00H 00H FFH FFH  E1H BBH

 

ａ ｂ  ｃ ｄ  ｅ 

          

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)

01H 03H  03H 00H 00H 03H  05H 8FH

01H 06H  03H 00H 00H 64H  88H 65H

01H 08H  00H 00H FFH FFH  E1H BBH
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a: 从地址 
- 主机传送的信息被所有连接的从机接收。仅与信息的从地址对应的从机应答信息。 
 
- 在 MAP6 & MAC6 中, 可以指定 1～255 (01 H～FFH)为从地址。 
注意: 在 MODBUS 协议中, 可以指定的地址是 1～247 (01 H～F 7H) 

 
b: 功能代码  

- 代码号表示执行的功能。 
 

功能代码 功能 
０３Ｈ 数据读出 

０６Ｈ 数据写 

０８Ｈ 循环测试 

      
     c: 数据 1 
       - 与功能代码相关的数据。 
     d: 数据 2 

-与功能代码相关的数据。 
 

功能代码 数据 1 内容 数据 2 内容 
０３Ｈ 数据地址 读出的数量 

０６Ｈ 数据地址 写入数据 

０８Ｈ 固定为 0000H 任意数据 

 
      e: 错误检查 

-  MODBUS 方式的错误检查系统。 
RTU 方式     : CRC-16 
ASCⅡ 方式   : LRC 

- 详见 6-3. 错误检查  
 

     f: 数据字节的数量 
- 数据读出时的数据字节数量。 
- 读出数据以字为单位，读出字节是字的2倍。 

  

读出数据的数量 数据的字节数 
十进制 
 

十六进制 十进制 
 

十六进制 

1 01H 2 02H 
2 02H 4 04H 
3 03H 6 06H 
4 04H 8 08H 
5 05H 10 0AH 
6 06H 12 0CH 
7 07H 14 0EH 
8 08H 16 10H 
9 09H 18 12H 
10 0AH 20 14H 

 

 g: 读出数据 
-读出插入的数据 

       - 读出数量, 数据长度是变量并且没有数据中断。 
        读出数量为: 1 = 2 字节, 3 = 6 字节,  10 = 20 字节。 
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6-3. 错误检查 
在传送边计算错误检查，将计算结果附加到信息的结尾处。 
在接收边将接收到的信息进行错误检查计算。 

检查计算的错误检查结果是否与接收的错误检查相同。 
如果检查结果匹配, 输入的信息判为正确, 开始接受应答工作。 
如果不同, 判断数据异常, 从机没有应答。 

   (1)CRC-16 
CRC-16 是 2 字节 (16 位) 错误检查代码。 
按下述步骤计算从从地址开始到数据结束的 CRC-16。 

 
1. 用FFFFH初始化 CRC 寄存器。 

2. 用 CRC 寄存器与信息的第一个 1 字节异或。 
计算结果写入 CRC 寄存器。 

3. 右移 CRC 寄存器 1 位。 
4. 如果移出位是 1,  CRC 寄存器与 A001H 异或。 

计算结果写入 CRC 寄存器。 
5. 重复 3. 和 4. 直到移位8次。 
6. CRC 寄存器与信息的下一个字节异或。 

计算结果写入 CRC 寄存器。 
7. 对所有数据重复执行3.～ 6. 。 
8. 计算直到数据字节结束。将计算的 CRC 寄存器值按低位和高位排列分配到信息的末尾。 

 
(2) LRC 

按下述步骤计算从从地址开始到数据结束的LRC。 
    (注意: 用RTU二进制执行LRC, 结果转换成 ASCⅡ 代码)  
 

1. 从数据头(从地址)到数据结束执行累加。 
当计算结果超过 FFH 时, 超过 100H 的值被忽略。(153H 处理为 53H)   

2. 累加结果按位求反, 结果加1。 
3. 上述方法产生 LRC 代码。 
4. LRC 代码分配到信息的结尾, 变为 ASCⅡ 代码字符。 
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6-4. 数据读出 (功能代码 03H) 详述 

当用个人计算机或PLC读出各种数据时使用功能代码 03H。 
 
(1) 数据读出格式 

- 数据读出时的格式如下: 

ａ ｂ  ｃ ｄ  ｅ 
          ASCⅡ 方式的检查代码 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8) (7), (8) 部分如下 
01H 03H  04H 00H 00H 03H  04H FBH LRC:F5H 

      
     a: 从地址 

b: 数据读出功能代码 
c: 读出数据首地址 
d: 从首地址读出的数据数量 

* 可以读出的数据数量是 1～10。 
因此, 二进制代码是 0001H～000AH。如果数据数量不是上述范围，返回错误代码。 
 

     e: 错误检查 
 

- 上述命令如下： 
读出数据地址         = 0400H     (十六进制)   
读出数据数量         = 0003H     (十六进制)   
数据读出从数据地址 0400H 开始。 

 
   (2) 读出数据时的正常应答格式 

- 对于功能代码 03H 的读出数据格式如下： 

ａ ｂ  ｆ  ｇ  ｅ 
     0400H 0401H 0402H    ASCⅡ 方式的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5) (6) (7) (8) (9)  (10) (11) (10), (11) 部分如下 
01H 03H  06H  00H 1EH 00H 78H 00H 1EH  89H 66H LRC:42H 

 

a: 从地址 
b: 功能代码 
f: 读出数据的字节数量 

* 3 个数据读出,  6 个字节读出. 因此, 它是 06H。 
g: 读出数据 

1.  与读出数据数量同样的数据从数据首地址开始依次读出。 
2.  数据间不插入任何其他数据。 
3.  1 个数据由 16 位二进制数据(1 个字)组成，不包含小数点。 
4.  每个数据隐含特定的小数点位置。 

e: 错误检查 
 

 数据地址 数据 
 16 位 (1 字)  16 位 (1 字)  
读出数据首地址 十六进制 十六进制 十进制 

(0400H)              1 0400 001E 30 
读出数据数量                2 0401 0078 120 

(0003Ｈ：3)           3 0402 001E 30 

 

 (3) 数据读出时的异常应答格式 

ａ ｂ  ｈ  ｅ 
       ASCⅡ 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5)  (4), (5) 部分如下 
01H 83H  03H  01H 31H LRC: 79H 

      

     a: 从地址 
b: 功能代码 

* 出错时, 显示为 接收的功能代码+80H 。 它表示异常应答。 
h: 错误代码 

* 关于错误代码详见 6-8. 错误信息 
e: 错误检查 
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  6-5. 数据写入 (功能代码 06H) 详述 
 

从个人计算机、PLC 等写入（改变）各种数据时使用功能代码 06H 。  
 

(1) 数据写入格式 
- 数据写入时格式如下： 
 

ａ ｂ  ｃ ｄ  ｅ 
          ASCⅡ 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8) (7), (8) 部分如下 
01H 06H  03H 00H 00H 64H  88H 65H LRC: 92H 

 
a: 从地址 
b: 数据写入功能代码 
c: 写入数据地址 
d: 写入数据 

1.  数据由 16 位二进制数据组成 (1 个字)，不包括小数点。 
2.  每个数据有隐含的小数点位置。 

e: 错误检查 
 

- 上述命令如下： 
写入数据首地址   = 0300H     (十六进制)   
写入数据         = 0064H     (十六进制)   

= 100       (十进制)   
指定写入数据地址, 0300H (100:10 十进制)。 

 

 数据地址 数据 
 16 位 (1 个字) 16 位 (1 个字) 

 十六进制 十六进制 十进制 

地址 (0300H) 0300 0064 100 
写入数据 (0064H) 0301 0000 0 

                  0302 0000 0 

 
   (2) 写入数据时的正常应答格式 

- 对于功能代码 06H 的正常应答格式如下： 
 

ａ ｂ  ｃ ｄ  ｅ 
          ASCⅡ方式时的错误检查 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8) (7), (8) 部分如下 
01H 06H  03H 00H 00H 64H  88H 65H LRC: 92H 

* 应答格式与主机写入的信息是一样的。 
 

(3) 数据写入时的异常应答 

ａ ｂ  ｈ  ｅ 
       ASCⅡ方式时的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5) (4), (5) 部分如下 
01H 86H  02H  C3H A1H LRC: 77H 

   

   a: 从地址 
b: 功能代码 

* 出错时,  表示为接收功能代码 + 80H 。他表示异常应答。 
h: 错误代码 

*关于错误代码详见 6-8. 错误信息 
e: 错误检查 
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6-6. 循环测试 (功能代码 08H) 详述 
 
功能代码 08H 从机返回从主机发送的信息。 
用于在主机和从机之间的通讯诊断。 
 
 (1) 循环格式 

- 循环测试时的格式如下： 
 
 

 

 

 

 

a: 从地址 
b: 功能代码 
c: 测试代码 

* 固定为 0000H 
d: 任意数据 

* 任意 16 位数据： 0000H～FFFFH  
e: 错误检查 
 

(2) 循环正常应答格式 
- 对功能代码 08H 的正常应答格式如下： 
 

ａ ｂ  ｃ ｄ  ｅ 
          ASCII 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)  (7), (8) 部分如下 
01H 08H  00H 00H FFH FFH  E1H BBH LRC:F9H 

 *应答格式与主机写入的信息是一样的。 

 
(3) 循环时的异常应答格式 

ａ ｂ  ｈ  ｅ 
       ASCII 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5) (4), (5) 部分如下 
01H 88H  02H  C7H C1H LRC:75H 

 
a: 从地址 
b: 功能代码 

* 错误时, 表示为接收代码 +80H 。表示异常应答。 
h: 错误代码 

*关于错误代码详见 6-8. 错误信息 
e: 错误检查 

 
6-7. 无应答的条件 
 
当下述异常被识别出后，从机没有应答。 

- 当发生硬件错误时 (溢出、帧和奇偶错误)   
- 当从地址不同时 
- 当信息的数据间隔过长时 

(RTU: 等效时间大于 28 位  ASCⅡ: 大于 1 秒) 
- 当 CRC-16 或 LRC 不同时 
- 当主机的信息不标准时(信息过长等) 

 

 

ａ ｂ  ｃ ｄ  ｅ 
          ASCII 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)  (7), (8) 部分如下 
01H 08H  00H 00H FFH FFH  E1H BBH LRC:F9H 
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6-8. 错误信息详述 
 
当检测到非响应条件以外的错误时，应答相应错误类型的错误代码。  

 
 (1) 异常应答格式 

ａ ｂ  ｈ  ｅ 
       ASCⅡ 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5)  (4), (5) 部分如下 
01H 83H  03H  01H 31H LRC:79H 

 
     a: 从地址 

b: 功能代码 
错误时, 表示为接收功能代码 +80H 。表示异常应答。 

h: 错误代码 
* 见下表 

e: 错误检查 
 

错误检查 错误内容 

０１Ｈ 功能代码错误 
- 当接收到的功能代码非正常时 
(不是对应的3种之一,< 03H, 06H, 08H>)   

０２Ｈ 地址错误 
- 当写入只读地址时 
- 当读出只写地址时 
- 当循环测试时的测试代码不是 0000H 时 
- 当指定不存在的读出或写入的地址时 
(包括没有安装的选件)   

０３Ｈ 数据错误 
- 当写入数据超出写入数据的范围时  (例如，当写入非 0 和 1 用于 AUTO/MANU 
切换等)   

- 当写入值已经被其他地址的值填充时, 这种情况仅适用于排异性设置 (DI 适合这种

情况)   
- 当读出数据的数量与可以读出的数量不一致时(对于 MAP6/MAC6, 允许读出数量

为 1～10) 
 当读出数量是 0 或超过 11 时，产生错误应答代码 

-  在不允许改变的情况下再写入参数时 (例如: 在用按键操作改变时，窗口无显示或

不能改变) 

 

   (2) 错误代码的优先级 
 

错误代码值越小优先级越高。当多个错误代码同时产生时, 返回优先级别高的错误代码。 
 
例如: 即使同时存在数据错误和地址错误, 当检测到功能代码错误时返回 01H 。 
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 6-9. 通讯数据地址详述 
 
   (1) 数据地址 
      - 对于数据地址, 用十六进制数表示二进制数 (16 位) 。 

 
   (2) 关于读出 (读)/写入 (写) 

- R/W 表示数据可以读出和写入。 
- R 表示只读出数据。 
- W 表示只写入数据。 
- 当只写数据地址指定为数据读出时 (功能代码 03H), 
-当只读数据地址指定为数据写入时(功能代码 06H), 它产生地址错误并产生错误代码 02H。 

 
   (3) 数据地址和数据的数量 

- 当未定义的数据地址被指定为首地址时, 产生地址错误并产生错误代码 02H 。 
- 当增加的数据地址超出数据地址表时, 总是返回数据 0000 H 。 
 

   (4) 数据 
- 因为每个数据没有小数点 (16 位数据), 需要检查数据类型和小数点。 

(参见使用手册)  
      - 在数据单位为数字时, 量程决定了小数点位置。 
      - 所有数据按二进制数字处理 (16 位数字: -32768 ～ 32767). 
    

例如: 表示带小数点数据的方法 
十六进制 

20.0  →   200  → 00C8 
100.00  → 10000 →  2710 
-40.00  →  -4000 →  F060 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
   (5) 与选件有关的参数 

- 当指定没有安装选件的参数地址时, 产生读命令 (R) 和写命令 (W)错误。返回错误代码 02H 。 
    
   (6) 因为工作特性或设置规格在工作窗口中不显示的参数 

-因为工作特性或设置规格在工作窗口中不显示的参数, 可以用通讯读出。  
然而, 写入时产生数据错误。返回错误代码 03H 。 

 

表达 16 位数据的方法 

数据 
十进制 十六进制 

        0     0000 
        1     0001 
            
    32767     7FFF 
   -32768     8000 
   -32767     8001 
       
       -2     FFFE 
       -1     FFFF 
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 7. 通讯主机方式概述 
 

 在 5. 标准串行通讯协议概述和 6. MODBUS 通讯协议概述中, 假设 MAP6 or MAC6 工作在从机边。 
如果设置主机 (在从地址中选择         ) , MAP6 & MAC6 作为主机工作，发送 SV 值给 从机边。 

 
  7-1. 主机/从机的连接 

[ RS-485 ]  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

终端电阻 (120Ω)                  ・ 
      ・ 

 
 
 
 
 
 
 
                     终端电阻 (120Ω) 
 

 

 

注 1:  使用终端电阻 1/2W 120 , Ω 分别并连在主机和从机的末端 (在 + 和 -  之间) 
终端电阻并联在其他点时，不保证能够正常工作。 

注 2:  确保用屏蔽线连接，屏蔽层单点接地。 
当使用非屏蔽线时，用户需要采取措施防止干扰。 

注 3:  在通讯回路中仅使用一台主机。 
        使用两台以上主机，不保证工作正常。 
 

  7-2. 通讯详述 
(1) 从主机发送数据 

主机的 SV 数据依次传送到起始～结束从地址范围内的从机上。  
(2) 通讯协议 

根据BCC运算类型选择通讯协议。 
(3) 延迟时间 

在从机接受数据并且完成延迟时间后，主机传送下一个数据。 
(4) 超时 

当传送数据后超过1秒没有接收到正常应答时，传送数据到下一个从机地址。 
(5) 传送的 SV 值 

在程序方式中当 SV 值不断改变时, 并且有多台从机, 如果写入所有的从机不是在 SV 的刷新周期 (250 ms) 内完成，从机的

显示将不一致。 
(6) 在 STBY 脱机 (RST 复位)时传送数据 

在程序方式的 RST 复位状态时, 主机传送起始 SV 值。 
在 FIX 定值方式的 STBY 脱机状态时, 主机传送当前 SV 值。 
(主机方式传送 OUT 1, OUT 2 时，传送量程下限值。)   
注: 在 FIX 定值方式的 RUN 运行和 STBY 脱机状态传送 SV时, 传送同样的值。  

 

ＭＡＣ３ or  

MAC6 

  

主机  控制器 1 

＋  ＋ 

－  ― 

   
 控制器 2 

 ＋ 

 ― 

  

 控制器Ｎ 

 ＋ 

 ― 

  

MAP6 和 MAC6 端子号  

MAP6A/3B/50/50B    MAP6D/50D    
＋ [23] [17] 
－ [24] [18] 
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8. 通讯数据地址表  
数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   
0040 系列代码 1   "M","A"  4DH,41H R 
0041 系列代码 2   "P","6"   50H,33H R 
0042 系列代码 3   “A”,”0”  41H,30H R 
0043 系列代码 4   “M” + 控制输出 1 (见下面部分)   R 

- 上面提到地址内容是产品 ID 的数据部分。 
数据是 8 位 ASCII 代码。因此, 用一个地址表示两个字符。 

- 系列代码最多用8个数据表示, 0 被插入到空余的位置。 
 

输出 
规格 

地址 

 0043H 
 "M" 4DH  

C  "C" 43H 
S  "S" 53H 
I  "I" 49H 
V  “V”56H 

* 因为 96×96 和 48×96  作为设备规格没有区别，所以返回 "A"。 

0044 软件版本代码 1  R 

0045 软件版本代码 2 R 

     - 上述地址是软件版本。数据是 8 位 ASCⅡ代码。因此, 用一个地址表示两个字符。 
- 软件版本用4位数字表示。小数点放在数据地址 0044 和 0045 之间。 
例如：版本 1.00         地址       H  L    H   L 

0044       "0","1"   30H, 31H  
0045       "0","0"   30H, 30H 

0046 选件代码 1    事件输出 + 控制输出 2 & 事件输出 & DI  R 
0047 选件代码 2    DI + CT 输入 R 
0048 选件代码 3    模拟输出 + 通讯 R 
0049 选件代码 4   程序 R 

- 上述数据内容是产品 ID 部分。数据是 8 位 ASCⅡ 代码。因此,  一个地址数据为 2 个字符。 
- 选件代码最多用 8 个字符, 空白处填 0 。 

控制输出 2 地址 事件 
其他 0046H 

N  "N" 4EH  
E  "E" 45H  
C  “C” 43H  
 N  "N" 4EH 
 C  "C" 43H 
 “I”  “I” 49H 
 S  "S" 53H 
 I  "I" 49H 
 E  "E" 45H 
 D  "D" 44H 

模拟  地址 
输出 

通讯 
0048H 

N  "N" 4EH  
T  "T" 54H  
 R  "R" 52H 

 
0100 PV 测量值        在量程范围内  HHHHH,CJHHH,b----:7FFFH  LLLLL,CJLLL:8000H R 
0101 执行 SV 值      在 SV 限幅范围内 R 
0102 控制输出 1  0.0～100.0 R 
0103 控制输出 2  0.0～100.0 R 

CT 地址 
ＤＩ 

输入 0047H 
N  "N" 4EH  
D  "D" 44H  
 N  "N" 4EH 
 H  "H" 48H 

地址 
程序 

0049H 
N "N","0" 4EH,30H 
P "P","0" 50H,30H 
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数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   

0104 

工作状态 
D15 D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1     D0 
0     0     0    0     0     0   AT/W  0    0     0    0     0     0  STBY  MAN  AT 
* AT/W：AT 待机时ON   STBY:  脱机 (复位)时ON 

MAN：手动时 ON      AT : AT 执行时ON  

R 

0105 

事件输出 
D15 D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0 
0     0     0     0    0     0    DO6   DO5  DO4   DO3  DO2   DO1   EV4  EV3  EV2  EV1 

 

R 

0106 执行 FIX  SV  No,1-8                                         R 
 

0107 执行 PID No. 

0108 AI 显示 
R 

 

0109 CT 1 电流值    0.0～50.0 R 
010A CT 2 电流值  0.0～50.0 R 

010B 

DI 输入状态 
D15 D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0 
0     0     0     0    0     0    0     0    0     DI7    DI6  DI5   DI4  DI3  DI2  DI1 
* 当 DI 1-7  on 时,  相应为变为 on 

R 

 

010D 

自锁状态t 
D15 D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0 
0     0     0     0    0     0    DO6   DO5  DO4   DO3  DO2   DO1   EV4  EV3  EV2  EV1 
* 在自锁操作状态中,自锁时相应事件位变为 ON 

R 

010E 

继电器 ON/OFF 状态 
D15 D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0 
0     0     0     0    0     0    DO6   DO5  DO4   DO3  DO2   DO1   EV4  EV3  EV2  EV1 
* 当事件继电器接点吸合时，相应位变为 ON 

R 

 

0120 

程序状态 
D15 D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0 
PRG  0    0     0    0    UP   LVL  DW   0    0    0    0   SKIP  0   H0LD  RUN 
* PROG : 程序控制时 ON，定值 FIX 控制时 OFF  

UP: 程序上升段时 ON         LVL: 程序平台段时 ON 
DW: 程序下降段时 ON        SKIP: 程序执行跳步时 ON 
HOLD: 程序执行保持时 ON   RUN: 程序运行时 ON 

R 

0121 程序执行曲线号 No, 1-8                            R 
      

0123 曲线执行次数    1～30000 
 

R 

0124 执行步号 1～9640 R 

0125 

执行步时间    00:01 ～ 99:59 
* MMSS ,HHMM 时 
时间表达为 十进制4位数字的高2位数字和低2位数字 ( 高2位数字 00～99, 低2位数字 00～59 ) 

* HHHH 时,  
时间表达为 十进制4位数字的高3位数字和低1位数字(高3位数字是小时; 低1位数字是分钟。1 = 6 分
钟) 

 

R 

0126 执行 PID No. R 
 

0133 执行曲线的剩余次数    0～30000 
 

R 
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数据   
地址. 设置范围 R/W 
(Hex)   

0135 

执行步的剩余时间    00:01～99:59 (在时间单位 MMSS, HHMM 时) 
000.1～999.9 (在时间单位 HHHH时) 

* 在 MMSS, HHMM 时 
时间表达为 十进制4位数字的高2位数字和低2位数字 ( 高2位数字 00～99, 低2位数字 00～59 ) 
  

* 在 HHHH 时 
时间表达为 十进制4位数字的高3位数字和低1位数字(高3位数字是小时; 低1位数字是分钟。1 = 6 分
钟) 

 

R 

     
0142 伺服位置显示 R 

 
     

0180 固定 FIX SV No, 1-8                           W 
 

0182 控制输出 1  手动设置范围    0.0～100.0  (仅在手动时) W 
0183 控制输出 2  手动设置范围    0.0～100.0  (仅在手动时) W 
0184 AT 执行                               OFF: 0           ON: 1 W 
0185 AUTO/MAN  切换                   AUTO: 0       MAN: 1 W 
0186 RUN(RST)/STBY 切换                 RUN: 0   STBY(RST):1 W 

 
0191 HOLD保持 执行                         OFF:0   ON:1 W 
0192 SKIP跳步 执行                         OFF:0   ON:1 W 

 

0198 自锁释放   OFF: 0  EV 1 : 1   EV 2: 2  EV 3: 3   EV4 : 4  
                   DO1:5   DO2:6   DO3:7    DO4:8  DO5: 9   DO6:10 

W 

 
 

数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   
0300 FIX 定值方式     SV 1         在 SV 限幅值内 R/W 
0301 FIX 定值方式     SV 2         在 SV 限幅值内 R/W 
0302 FIX 定值方式     SV 3         在 SV 限幅值内 R/W 
0303 FIX 定值方式     SV 4         在 SV 限幅值内 R/W 
0304 FIX 定值方式     SV 5         在 SV 限幅值内 R/W 
0305 FIX 定值方式     SV 6         在 SV 限幅值内 R/W 
0306 FIX 定值方式     SV 7         在 SV 限幅值内 R/W 
0307 FIX 定值方式     SV 8         在 SV 限幅值内 R/W 

 

030A SV 下限值       在量程内 
(输入刻度下限～SV上限 -1) R/W 

030B SV 上限值       在量程内 
                            (SV 下限值 +1 ～输入刻度上限) R/W 

     
0314 AI 刻度下限 R/W 
0315 AI 刻度上限 R/W 
0316 AI 偏移 R/W 
0317 AI 滤波时间 R/W 

     
     

031A AI 方式 R/W 
      

031F AI 增益 R/W 
 
 

0400 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0401 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
0402 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
0403 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
0404 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
0405 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
0406 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
0407 

OUT1-PID1 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
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0408 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0409 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
040A 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
040B 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
040C 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
040D 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
040E 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
040F 

OUT1-PID2 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 

0410 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0411 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
0412 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
0413 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
0414 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
0415 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
0416 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
0417 

OUT1-PID3 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 
     

0418 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0419 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
041A 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
041B 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
041C 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
041D 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
041E 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 

 

OUT1-PID4 

  
 
     

0420 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0421 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
0422 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
0423 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
0424 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
0425 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
0426 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
0427 

OUT1-PID5 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 
     

0428 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0429 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
042A 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
042B 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
042C 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
042D 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
042E 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
042F 

OUT1-PID6 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 
     

0430 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0431 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
0432 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
0433 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
0434 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
0435 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
0436 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
0437 

OUT1-PID7 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 
     

0438 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0439 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
043A 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
043B 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
043C 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
043D 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
043E 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
043F 

OUT1-PID8 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
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0460 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0461 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
0462 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
0463 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
0464 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
0465 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
0466 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
0467 

OUT2-PID1 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 

0468 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0469 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
046A 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
046B 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
046C 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
046D 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
046E 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
046F 

OUT2-PID2 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 

0470 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0471 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
0472 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
0473 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
0474 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
0475 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
0476 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
0477 

OUT2-PID3 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 

0478 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0479 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
047A 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
047B 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
047C 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
047D 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
047E 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
047F 

OUT2-PID4 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 

0480 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0481 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
0482 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
0483 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
0484 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
0485 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
0486 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
0487 

OUT2-PID5 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 

0488 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0489 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
048A 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
048B 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
048C 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
048D 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
048E 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
048F 

OUT2-PID6 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 

0490 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0491 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
0492 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
0493 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
0494 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
0495 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
0496 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
0497 

OUT2-PID7 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
 

0498 比例带                OFF:0  0.1～999.9 R/W 
0499 积分时间           OFF:0    1～6000 R/W 
049A 微分时间              OFF:0    1～3600 R/W 
049B 手动积分            -50.0～50.0 R/W 
049C 位式动作灵敏度下限      1～9999 R/W 
049D 输出限幅下限        0.0～99.9 R/W 
049E 输出限幅上限         0.1～100.0 R/W 
049F 

OUT2-PID8 

位式动作灵敏度上限       1～9999 R/W 
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数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   
0500 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0501 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

0502 报警回差             1～ 999 R/W 
0503 

EV1 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2  R/W 
 

0505 EV1 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 
0508 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0509 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

050A 报警回差             1～ 999 R/W 
050B 

EV2 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
 

050D EV2 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 
0510 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0511 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

0512 报警回差             1～ 999 R/W 
0513 

EV3 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
 

0515 EV3 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 
0518 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0519 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

051A 报警回差             1～ 999 R/W 
051B 

EV4 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
 

051D EV4 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 
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0520 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0521 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

0522 报警回差             1～ 999 R/W 
0523 

DO1 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
 

0525 DO1 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 
0528 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0529 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

052A 报警回差             1～ 999 R/W 
052B 

DO2 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
 

052D DO2 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 
0530 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0531 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

0532 报警回差             1～ 999 R/W 
0533 

DO3 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
 

0535 DO3 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 
0538 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0539 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

053A 报警回差             1～ 999 R/W 
053B 

DO4 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
 

053D DO4 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 
0540 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0541 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

0542 报警回差             1～ 999 R/W 
0543 

DO5 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
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0545 DO5 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 
0548 事件工作方式           见事件代码表 R/W 

0549 

事件报警值            见事件代码表 
* 在 SHIMAX 标准协议时 
如果事件方式为 NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, 此参数无效。  
范围：  -1999～9999 

R/W 

054A 报警回差             1～ 999 R/W 
054B 

DO6 

报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 
 

054D DO6 

事件自锁 / 输出特性 
D15-8           D7-0 
自锁          输出特性 
* 事件自锁的 ON/OFF 在高 8 位,  输出特性的 NO/NC 在低 8 位 
自锁   OFF: 0  ON: 1   输出特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

 

 
 

0595 CT 1 延时       0.1～1000.0  R/W 
 

0597 CT 1 方式       无:0 OUT1:1 OUT2:2 EV1:3 EV2:4 EV3:5 EV4:6 R/W 
 

059D CT 2延时       0.1～1000.0  R/W 
 

059F CT 2 方式       无:0 OUT1:1 OUT2:2 EV1:3 EV2:4 EV3:5 EV4:6 R/W 
 
 

数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   
05A0 模拟输出方式      NON:0 PV:1 SV:2 OUT1:3 OUT2:4 CT1:5 CT2:6 R/W 

05A1 

模拟输出刻度下限 
PV,SV:  输入刻度下限 ～ 输入刻度上限 -1 
OUT 1,OUT 2:0.0～99.9 
CT 1,CT 2   :0.0～49.9 

R/W 

05A2 

模拟输出刻度上限 
PV,SV: 模拟输出刻度下限 +1 ～ 输入刻度上限 
OUT 1,OUT 2:0.1～100.0 
CT 1, CT 2  :0.1～ 50.0 

R/W 

 
05B0 通讯存储方式  RAM:0 MIX:1 ROM:2 R/W 

 
05B4 模拟输出下限   0.0～100.0 R/W 
05B5 模拟输出上限  0.0～100.0 R/W 

 
0600 控制输出 1 的输出特性 RA:0 DA:1 R/W 
0601 控制输出 1 的比例周期 0.5～120.0 (分辨率 0.5) R/W 

 
0604 控制输出 2 的比例周期  0.5～120.0 (分辨率0.5) R/W 

 
0607 控制输出 2 的输出特性 RA:0 DA:1 R/W 

 
060A 控制输出1 软启动   OFF:0 0.5～120.0 (分辨率0.5) R/W 
060B 控制输出2 软启动   OFF:0 0.5～120.0 (分辨率0.5) R/W 

 
0611 按键锁                OFF:0 1～4       R/W 

0580 DI 1 方式 R/W 
0581 DI 2方式 R/W 
0582 DI 3方式 R/W 
0583 DI 4方式   R/W 
0584 DI 5方式 R/W 
0585 DI 6方式 R/W 
0586 DI 7方式 

NON:0   SV2:1   SV3:2     SV4:3    RUN:4    PROG:5 
MAN:6   AT:7   HOLD:8   SKIP:9   L_RS:10   LOCK:11 
SV1:12   PT_1:13   PT_2:14   PT_3:15   PT_4:16 
 

R/W 
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0642 伺服 FB 滤波 R/W

 
064F 伺服 关 –  开时间  R/W
0650 伺服 FB 特性 R/W
0651 伺服 FB 安装 R/W
0652 伺服 死区 R/W
0653 伺服 动作灵敏度 R/W

 
065C 死区 R/W
065D 移动带 R/W
065E 移动周期 R/W
065F 移动占空比 R/W

 
0700 PV 增益修正            -500～500 R/W 
0701 PV 偏移               -500～500 R/W 
0702 PV 滤波                 0～9999 R/W 

 
0704 输入温度单位         ℃:0 　 : 1 R/W 
0705 量程                见量程代码表 R/W 

 
0707 小数点位置          ****:0   ***.*:1   **.**:2   *.***:3 R/W 
0708 输入刻度下限     -1999～9989 R/W 
0709 输入刻度上限      输入刻度下限 +10～9999 R/W 

 

070D  PV 限幅下限 R/W
070E  PV 限幅上限 R/W

 

0720 PV-SV补偿  点 1 R/W
0721 PV-SV补偿  值 1 R/W
0722 PV-SV补偿  点 2 R/W
0723 PV-SV补偿  值 2 R/W
0724 PV-SV补偿  点 3 R/W
0725 PV-SV补偿  值 3 R/W
0726 PV-SV补偿  点 4 R/W
0727 PV-SV补偿  值 4 R/W
0728 PV-SV补偿  点 5 R/W
0729 PV-SV补偿  值 5 R/W
072A PV-SV补偿  点 6 R/W
072B PV-SV补偿  值 6 R/W
072C PV-SV补偿  点 7 R/W
072D PV-SV补偿  值 7 R/W
072E PV-SV补偿  点 8 R/W
072F PV-SV补偿  值 8 R/W
0730 PV-SV补偿  点 9 R/W
0731 PV-SV补偿  值 9 R/W
0732 PV-SV补偿  点 10 R/W
0733 PV-SV补偿  值 10 R/W
0734 PV-SV补偿  点 11 R/W
0735 PV-SV补偿  值 11 R/W
0736 PV-SV补偿方式 R/W

 
 

0800 FIX定值/PROG程序 切换           FIX:0  PROG: 1 R/W 
     
     

0802 程序曲线号选择  1-8 R/W 
 
      

0818 程序曲线分组 1，2，3，4，6，8 R/W 
0819 时间单位                      MMSS:0   HHMM: 1   HHHH: 2 R/W 
081A 调电后的运行策略  0：OFF  1:ON R/W 
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0820 FIX 方式     SV 1 PID No.      1～8 R/W 
0821 FIX 方式     SV 2 PID No.      1～8 R/W 
0822 FIX 方式     SV 3 PID No.      1～8 R/W 
0823 FIX 方式     SV 4 PID No.      1～8 R/W 
0824 FIX 方式     SV 5 PID No.      1～8 R/W 
0825 FIX 方式     SV 6 PID No.      1～8 R/W 
0826 FIX 方式     SV 7 PID No.      1～8 R/W 
0827 FIX 方式     SV 8 PID No.      1～8 R/W 
数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   
0900 曲线号, 用于通讯设置  1～8  R/W 
0901 步号, 用于通讯设置    1～96 R/W 

     不管存储方式如何,  仅写到RAM中, RAM 数据在电源关断时丢失。 
     当重新修改 0818H 中的值时，数据将被格式化并且改变窗口中程序曲线值。 
     当读/写 0903H-090CH 地址时,  先在900H 写入曲线号后，再进行读/写。 
     当读/写 0950H-0953H 地址时, 先在 0900H 和 0901H 地址写曲线号和步号。 
    

0903 结束步号设置                 1～96      R/W 
 

0906 起始 SV               在 SV 限幅值内 R/W 
0907 确保平台区域          OFF:0-10000 R/W 

 
0909 起动方式              SV:0  PV:1 R/W 

 
090C 曲线执行次数设置    R/W 

 
0950 每步的 SV 目标值           在 SV 限幅值内 R/W 

0951 

每步的时间          00:00 ～ 99:59 无限: 10000 (时间单位 MMSS, HHMM) 
000.0 ～ 999.9 无限: 10000 (时间单位 HHHH) 

* 在 MMSS, HHMM 时 
时间表达为 十进制4位数字的高2位数字和低2位数字 ( 高2位数字 00～99, 低2位数字 00～59 ) 
  

* 在 HHHH 时 
时间 为表达  进十 制 4 位数字的高 3 位数字和低 1 位数字(高 3 时位数字是小 ; 低 1 钟位数字是分 。1 = 6 分
钟) 

R/W 

0952 每步的控制输出的 PID 号    1～8 R/W 
   

0960 ON  时间  R/W
0961 

时间信号 1 
OFF时间 R/W

0962 ON  时间 R/W
0963 

时间信号 2 
OFF时间 R/W

0964 ON  时间 R/W
0965 

时间信号 3 
OFF时间 R/W

0966 ON  时间 R/W
0967 

时间信号 4 
OFF时间 R/W

 
在 0950H后的地址, 在读/写时需要指定步号。 

在 0901H 写入步号后，读/写 0950H 后的地址。 

 

数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   
0A00 A 参数  0.00-1.00 R/W 
0A01 B 参数  0.00-1.00 R/W 
0A02 

OUT1-PID1 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A08 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A09 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A0A 

OUT1-PID2 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A10 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A11 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A12 

OUT1-PID3 
C参数  0.00-1.00 R/W 
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0A18 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A19 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A1A 

OUT1-PID4 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A20 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A21 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A22 

OUT1-PID5 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A28 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A29 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A2A 

OUT1-PID6 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A30 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A31 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A32 

OUT1-PID7 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A38 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A39 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A3A 

OUT1-PID8 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A60 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A61 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A62 

OUT2-PID1 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A68 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A69 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A6A 

OUT2-PID2 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A70 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A71 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A72 

OUT2-PID3 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A78 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A79 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A7A 

OUT2-PID4 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A80 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A81 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A82 

OUT2-PID5 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A88 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A89 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A8A 

OUT2-PID6 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A90 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A91 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A92 

OUT2-PID7 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0A98 A参数  0.00-1.00 R/W 
0A99 B参数  0.00-1.00 R/W 
0A9A 

OUT2-PID8 
C参数  0.00-1.00 R/W 

 
0B00 选择 PID 算法  1: Shimax PID   2：双自由度  PID R/W
0B01 输入采样周期 R/W
0B02 棒图 LED 分配选择 R/W

0B03 LED 亮度选择 R/W

0B04 LED 方式设定 R/W
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红外线通讯规格 

协议 Modbus RTU 

起始位 t １（固定） 

数据位 ８（固定） 

奇偶位  无 

停止位 １ 

错误检查 CRC-16 

数据的时间间隔 小于 28 位 

功能代码 03(读) ／ 06(写)  

地址  无 

传送速度 9600bps(固定) 

R/W 存储地址 十六进制４位 

起始字符 /结束字符 无 

同时读取数据的数量 １～１０ 

同时写入数据的数量 １（固定） 

通讯延时 ０ 

 
 

附加地址仅用于重新设定参数。 
9600bps/8位/无/BCC-无/STX 固定。对于地址无条件接受。 

8000 波特率 R/W
8001 数据长度 R/W
8002 奇偶位 R/W
8003 停止位 R/W
8004 起始字符 R/W
8005 BCC 方式 R/W
8006 通讯地址 R/W
8007 通讯延时 R/W
8008 通讯存储方式 R/W

 
8010 主表方式 R/W
8011 从表起始地址 R/W
8012 从表结束地址 R/W
8013 从表写命令地址 R/W

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



- 38 - 

 

9. 补充说明 
9-1. 量程代码表 

           
量程 

输入 代码 字符 
℃ 　℉ 

０１    Ｒ１      0   ～ 1700       0   ～ 3100 

０２    Ｋ１    -199.9 ～  400.0    -300   ～  700 

０３    Ｋ２       0   ～ 1200       0   ～ 2200 

０４    Ｋ３       0.0 ～  300.0       0   ～  600 

３７    Ｋ４ *2       0.0 ～  800.0       0   ～ 1500 

０５    Ｊ１       0   ～  600       0   ～ 1100 

３８    Ｊ２ *3       0.0 ～  600.0       0   ～ 1100 

０６    Ｔ１    -199.9 ～  200.0    -300   ～  400 

０７    Ｅ１       0   ～  700       0   ～ 1300 

０８    Ｓ１       0   ～ 1700       0   ～ 3100 

０９    Ｕ１    -199.9 ～  200.0    -300   ～  400 

１０    Ｎ１       0   ～ 1300       0   ～ 2300 

１１    Ｂ１ *1       0   ～ 1800       0   ～ 3300 

１２ ５－２６       0   ～ 2300       0   ～ 4200 

热电偶 

１３    ＰＬ２       0   ～ 1300       0   ～ 2300 

１４    Ｐ１    -200   ～  600    -300   ～ 1100 

１５    Ｐ２    -100.0 ～  200.0    -150.0 ～  400.0 

１６    Ｐ３       0.0 ～  100.0       0.0 ～  200.0 

１７    Ｐ４     -50.0 ～   50.0     -60.0 ～  120.0 

１８    Ｐ５    -100.0 ～  300.0    -150.0 ～  600.0 

３９   Ｐ６ *4    -199.9 ～  300.0    -300   ～  600 

４１    Ｐ７ *5    -200.0 ～  600.0    -300   ～ 1100 

４３    Ｐ８ *6       0   ～  250       0   ～  500 

１９ ＪＰ１    -200   ～  500    -300   ～  900 

２０ ＪＰ２    -100.0 ～  200.0    -150.0 ～  400.0 

２１ ＪＰ３       0.0 ～  100.0       0.0 ～  200.0 

２２ ＪＰ４     -50.0 ～   50.0     -60.0 ～  120.0 

２３ ＪＰ５    -100.0 ～  300.0    -150.0 ～  600.0 

４０   ＪＰ６ *4    -199.9 ～  300.0    -300   ～  600 

４２ ＪＰ７ *5    -200.0 ～  500.0    -300   ～  900 

铂电阻 

４４ ＪＰ８ *6         0 ～  250       0   ～ 500 

２４   0 ～ 10mV 

２５   0 ～100mV 

２６ -10 ～ 10mV 

２７   0 ～ 20mV 

自 

由 

输 

入 

mV 

２８   0 ～ 50mV 

２９   1 ～ 5V 

３０   0 ～ 5V 

３１  -1 ～ 1V 

３２   0 ～ 1V 

３３   1 ～ 2V 

电压 Ｖ 

３４   0 ～10V 

３５   4 ～ 20mA 
电流 mA 

３６   0 ～ 20mA 

通过刻度功能，量程可按下述范围设置： 

刻度范围 :   - 1999 ～ 9999 数字   

  刻度差 :      10 ～10000 数字 

  刻度下限 < 刻度上限 

 

 

 

 

 

 

*1  B 型热电偶: 400 ℃ 或 752 °F 以下精度不保证。 
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9-2. 事件代码表 

 报警类型 代码 初值 设置范围 

 无 ０ －－－－－－－ －－－－－－－－－－－ 

 绝对值上限 １ 量程上限 在量程内 

 绝对值下限 ２ 量程下限 在量程内 

 超量程 ３ 超量程时连续输出 

 上偏差 ４ 2000 数字 -1999  ～  2000 数字 

 下偏差 ５ -1999 数字 -1999  ～  2000 数字 

 偏差内 ６ 0 数字 0  ～  2000 数字 

 偏差外 ７ 2000 数字 0  ～  2000 数字 

 RUN 信号 ８ RUN 执行时连续输出 

 控制回路 1 ９ 0.0 A 0.0 ～ 50.0 A 

 控制回路 2 １０ 0.0 A 0.0 ～ 50.0 A 

 步信号 １１ 程序－步结束时输出 1 秒 

 曲线结束信号 １２ 程序－曲线结束时输出 3 秒 

 程序结束信号 １３ 程序－陈序结束时输出 3 秒 

 保持信号 １４ 程序－ 执行保持时连续输出 

 程序信号 １５ 程序程序时连续输出 

 上升段信号 １６ 程序－程序上升段时输出 

 下降段信号 １７ 程序－程序上升段时输出 

 确保平台信号 １８ 0 数字 0  ～  2000 数字 

 

10. ASCⅡ代码表 
 ｂ７～ｂ５ ０００ ００１ ０１０ ０１１ １００ １０１ １１０ １１１ 

ｂ４～ｂ１  ０ １ ２ ３ ４ ５ ６ ７ 

００００ ０ NUL TC7(DLE) ＳＰ ０ ＠ Ｐ ｀ ｐ 

０００１ １ TC1(SOH) DC1 ！ １ Ａ Ｑ ａ ｑ 

００１０ ２ TC2(STX) DC2 ” ２ Ｂ Ｒ ｂ ｒ 

００１１ ３ TC3(ETX) DC3 ＃ ３ Ｃ Ｓ ｃ ｓ 

０１００ ４ TC4(EOT) DC4 ＄ ４ Ｄ Ｔ ｄ ｔ 

０１０１ ５ TC5(ENQ) TC8(NAK) ％ ５ Ｅ Ｕ ｅ ｕ 

０１１０ ６ TC6(ACK) TC9(SYN) ＆ ６ Ｆ Ｖ ｆ ｖ 

０１１１ ７ BEL TC10(ETB) ’ ７ Ｇ Ｗ ｇ ｗ 

１０００ ８ FE0(BS) CAN （ ８ Ｈ Ｘ ｈ ｘ 

１００１ ９ FE1(HT) EM ） ９ Ｉ Ｙ ｉ ｙ 

１０１０ Ａ FE2(LF) SUB ＊ ： Ｊ Ｚ ｊ ｚ 

１０１１ Ｂ FE3(VT) ESC ＋ ； Ｋ ［ ｋ ｛ 

１１００ Ｃ FE4(FF) IS4(FS) ， ＜ Ｌ ＼ ｌ ｜ 

１１０１ Ｄ FE5(CR) IS3(GS) － ＝ Ｍ ］ ｍ ｝ 

１１１０ Ｅ SO IS2(RS) ． ＞ Ｎ ＾ ｎ ～ 

１１１１ Ｆ SI IS1(US) ／ ？ Ｏ ＿ ｏ DEL 
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